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20/3/2012 Digital Control

1

2

=

Name

5

3ph-Μοτερ

Τροφοδοσία 3ph-400VAC

0VAC

230VAC

415VAC

TRM

Τροφοδοσία αυτ.
πόρτας θαλάμου

3

4

1

2
CG

RELAY
ΑΝΟΔΟΥ

5

6

VU W PE

KA

KA

ΑΣ

ΡΟ

S TR
M
3~

YX Z

3

4

1

2
CΔ

RELAY
ΤΡΙΓΩΝΟΥ

5

6

3

4

1

2
CY

RELAY
ΑΣΤΕΡΑ

5

6

S T

A1

A2
FL

RELAY
ΔΙΑΡΟΗΣ

L3(T)

L2(S)

L1(R)

RFF
ΕΠΙΤ.

ΤΑΣΗΣ

ΚΑ

ΜΑ

ΓΚ

ΚΙ/ΠΡ

R

ΠΟ

ΠΟ

ΠΡ

ΠΡ

ΚΙ

21

43

FLDAC
ΑΣΦΑΛΕΙΑ ΠΑΡΟΧΗΣ

ΠΟΡΤΑΣ (2Α)
MA

ΜΠMA

1

2

FT
ΑΣΦΑΛΕΙΑ
ΜΕΤ/ΣΤΗ

(3Α)

ΚΟΜΑΚΑ

ΚΑ ΜΑ ΚΟ

ΚΟΜΑΚΑ

ΚΑ ΜΑ ΚΟ

ΚΑ ΚΑ

ΚΟΜΑΚΑ

ΚΙ

19VAC(19) (2.0)

125VAC(48/60/110/125) (2.0)

110VAC(48/60/110/125)

48VAC(48/60/110/125) (3.8)

0VAC(48/60/110/125) (2.0/3.8)

0VAC(19) (2.0)

60VAC(48/60/110/125)

NDAC

LDAC
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ΕΚΚΙΝΗΣΗ Υ-Δ
ΚΥΚΛΩΜΑ ΑΣΦΑΛΕΙΑΣ
ΦΩΤΙΣΜΟΥ, ΜΑΝΔΑΛΩΣΗΣ
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Modification
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8 93

7

3

4

20/3/2012 Digital Control

2

2

=

Name

5

Digintel Controller

1

 

2

BCAM
ΑΝΟΡΘΩΣΗ

ΤΑΣΗΣ
ΜΑΓΝΗΤΗ

AC

-

AC

+

S3
STOP

S1
ΑΝΩ

ΤΕΡΜΑ

1B

S2
ΚΑΤΩ

ΤΕΡΜΑ

1S 6

S4
ΠΟΡΤΕΣ

S5
ΠΟΡΤΕΣ

S6
ΚΛΕΙΔΑΡΙΕΣ

8

S7
ΚΛΕΙΔΑΡΙΕΣ

8A

S8
BUS

10EDEM

S10
ΑΝΩ

ΠΡΟΤΕΡΜΑ

COME

ΚΙ ΜΠ

ΠΡ

ΜΑ

LUP LDN LIM STP DOOR LOCK BUS
VS

0AC

ΚΙ

BAT

+VBVB

K13

MG1

MG2

CAM-

CAM+

ΚΟ

110

1

2
FL

RELAY
ΔΙΑΡΟΗΣ

K2
F3

K1

ΜΑ

-VA +VA

K3

x2

x1

Y1
ΒΑΛΒΙΔΑ 
ΑΠΕΓΚΛΩ-

ΒΙΣΜΟΥ

D12- D12+ B+ B-

H1
ΦΩΣ

ΑΣΦΑΛΕΙΑΣ

EL

S9
ΚΑΤΩ

ΠΡΟΤΕΡΜΑ

K1

+SL-12

ΜΑ ΚΟ

M1
ΜΑΓΝΗΤΗΣ

IS2

K11

IS1

ΡΟ

ΡΟ

ΠΟ

K1

ΠΟ

-

+

H2
ΚΟΥΔΟΥΝΙ

ALARM

H3
ΦΩΤΙΣΜΟΣ
ΘΑΛΑΜΟΥ

CAL

42

CL

S12

PAL

H26
ΦΩΤΙΣΜΟΣ
ΦΡΕΑΤΙΟΥ

1

2FPL
ΑΣΦΑΛΕΙΑ

ΦΩΤΙΣΜΟΥ
ΦΡΕΑΤΙΟΥ

(6Α)

12~

F1

ΑΣ

ΡΟ

K3
AP

K4
GEN

K5
^

K6
v

K7
MAX

K8
GD

K10
MOT

K11
REL

K12
LIGHT

K13
MAG

K14
DC1

K15
DO1

K9
YΔD9 AC

-

AC

+

0~

F4

K16
DO2

K17
DC2

ΚΙ

ΡΟ

ΠΡ

+BL

F5

1

2

FCL
ΑΣΦΑΛΕΙΑ ΦΩΤΙΣΜΟΥ
ΘΑΛΑΜΟΥ (6Α)

K12

ΡΟ ΓΚ ΜΩ

1

2

FCAM
ΑΣΦΑΛΕΙΑ
ΜΑΓΝΗΤΗ
(+)(3Α)

ΑΣ ΓΚ ΠΟ

ΚΟ

ΠΡ

ΜΑ

COML

ΜΠ ΜΑ

A312V

ΚΟ ΜΑ ΚΟ

ΚΟ

ΜΑ
N R

x2

x1

Y7
ΒΑΛΒΙΔΑ

ΑΠΕΓΚΛΩ-
ΒΙΣΜΟΥ

(1.2)  0VAC TRM

(1.2)  125VAC TRM

SAFETY(14) (6.6)

SAFETY(15) (6.6)

R(220VAC)

(1.2)  0VAC TRM

(1.2)    19VAC TRM

A1 SAFETY (6.8)

+12 (5.0)

2FCV (3.7)

KL (3.2)

Ν(220VAC)
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20/3/2012 Digital Control

3

2

=

Name

5

A3

Digintel
Controller

43

44
CG

RELAY
ΑΝΟΔΟΥ

11

14
RD
RELAY
ΚΑΘΟΔΟΥ

A1

A2
CY

RELAY
ΑΣΤΕΡΑ

K4

A1

A2
CG

RELAY
ΑΝΟΔΟΥ

K7

ΜΥ MΔ

21

24
RD

RELAY
ΚΑΘΟΔΟΥ

A1

A2
CΔ

RELAY
ΤΡΙΓΩΝΟΥ

GD

A1

A2
RL

RELAY
ΓΕΝΙΚΟ

GEN

x2

x1
Y2

ΒΑΛΒΙΔΑ
ΚΑΘΟΔΟΥ

ΜΙΚΡΗ

D48/VMD

x2

x1

Y3
ΒΑΛΒΙΔΑ
ΑΝΟΔΟΥ

ΜΙΚΡΗ

A48/VMP

x2

x1

Y4
ΒΑΛΒΙΔΑ

ΚΑΘΟΔΟΥ
ΜΕΓΑΛΗ

C48

x2

x1

Y5
ΒΑΛΒΙΔΑ
ΑΝΟΔΟΥ
ΜΕΓΑΛΗ

B48/VML

VSU VMD VMUVSD

K9

K10 K8

RK

ΚL GDC

K6 K5 K7

VSDi VSUi

ΡΟ

ΠΡ ΠΟ ΑΣ ΓΚ

VMDi VMUi

ΚΟ

ΜΠ

MA

-48V

D2 D3 D5 D4

ΠΡ

ΚΙ

ΚΟ
ΜΑ

ΜΑ

ΠΡ

MYΔ MYΔi

A1

A2
RD

RELAY
ΚΑΘΟΔΟΥ

2221

CG

RELAY
ΑΝΟΔΟΥΜΩ

14 11

RL
RELAY ΓΕΝΙΚΟ

ΚΙ ΜΠ ΓΚ ΠΟ

COMV

BVAL
ΑΝΟΡΘΩΣΗ

ΤΑΣΗΣ
ΒΑΛΒΙΔΩΝ

AC

-

AC

+

COM

A3

DC2

DC2

K17

21

24
RL

RELAY
ΓΕΝΙΚΟ

ΚΟ

KO

61

62
CY

RELAY
ΑΣΤΕΡΑ

ΠΡ ΜΑ

x2

x1
Y6

ΒΑΛΒΙΔΑ ΑΠΟΤΡΟΠΗΣ
ΑΝΕΞΕΛΕΓΚΤΗΣ ΚΙΝΗΣΗΣ

ΘΑΛΑΜΟΥ
Α3

1

2

FVAL
ΑΣΦΑΛΕΙΑ
ΒΑΛΒΙΔΩΝ

(+3)(3Α)

2 1

FCV
ΑΣΦΑΛΕΙΑ ΒΑΛΒΙΔΩΝ-

ΜΑΓΝΗΤΗ(~)(3Α)

(1.2)  0VAC(TRM)

0VAC(TRM) (1.2)

48/60VAC(TRM) (1.2)

(2.7) BUS 15 SAFETY (6.6)

MG1 (2.8)



Page
Page

INTEL HYDRO
Ed.

3

Original
001

Stavros +

Date

Date

Replaced by

ΕΚΚΙΝΗΣΗ Υ-Δ
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20/3/2012 Digital Control
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Name

5

Digintel Controller

S15
ΜΑΓΝΗΤΙΚΟ
ΜΕΤΡΗΣΗΣ

ΑΝΟΔΟΥ

S16
ΜΑΓΝΗΤΙΚΟ
ΜΕΤΡΗΣΗΣ
ΚΑΘΟΔΟΥ

CAA CAB OVL

MUP-12 MDN OVL

OV(-24Vdc)

S18
ΘΕΡΜΙΚΟ

ΚΙΝΗΤΗΡΑ

S19
ΘΕΡΜΙΚΟ

ΛΑΔΙΟΥ

MTH OTH

31

32
CΔ

RELAY
ΤΡΙΓΩΝΟΥ

32

31
CY

RELAY
ΑΣΤΕΡΑ

31

32
RL

RELAY
ΓΕΝΙΚΟ

tMO tOL PWR R.C.

S17
ΕΠΑΦΗ

ΥΠΕΡΒΑΡΟΥ

S21
ΜΠΟΥΤΟΝ

ΑΥΤΟΜΑΤΗΣ
ΠΟΡΤΑΣ

COI CS1

S22
ΕΠΑΦΗ

ΦΩΤΟΚΗΤΑΡΟΥ

DOS DOP

ΚΑ ΚΙ

14

11
K19
ΕΠΙΤ.

ΤΑΣΗΣ

ΜΠ ΠΟ ΜΩ ΚΑ ΑΣ ΜΩ ΚΙ ΜΠ

S23
ΜΠΟΥΤΟΝ

ΑΝΟΔΟΥ

S24
ΜΠΟΥΤΟΝ
ΚΑΘΟΔΟΥ

SRV

INS

ΓΚ

S25
NO=ΣΥΝΤΗΡΗΣΗ
NC=ΛΕΙΤΟΥΡΓΙΑ

31

32
RD

RELAY
ΚΑΘΟΔΟΥ

31

32
CG

RELAY
ΑΝΟΔΟΥ

SFT

ΕΝΤΟΛΗ ΚΑΘΟΔΟΥ C1 (5.0)

ΕΝΤΟΛΗ ΑΝΟΔΟΥ C2 (5.0)

COMC (5.0)

24 SAFETY (6.7)
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20/3/2012 Digital Control
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H14..H23 = ΟΡΟΦΟΕΝΔΕΙΞΗS26..S35 = ΚΛΗΣΕΙΣ / H4..H13 = ΕΚΛΗΘΗ

Digintel Controller

C2C1 C3 C4

C1

C5 C6 C7 C8

S26
ΚΛΗΣΗ
ΙΣΟΓΕΙΟΥ

H4
ΕΚΛΗΘΗ
ΙΣΟΓΕΙΟΥ

C2

S27
ΚΛΗΣΗ
1ου

H5
ΕΚΛΗΘΗ
1ου

C3

S28
ΚΛΗΣΗ
2ου

H6
ΕΚΛΗΘΗ
2ου

C4

S29
ΚΛΗΣΗ
3ου

H7
ΕΚΛΗΘΗ
3ου

C5

S30
ΚΛΗΣΗ
4ου

H8
ΕΚΛΗΘΗ
4ου

C6

S31
ΚΛΗΣΗ
5ου

H9
ΕΚΛΗΘΗ
5ου

C7

S32
ΚΛΗΣΗ
6ου

H10
ΕΚΛΗΘΗ
6ου

C8

S33
ΚΛΗΣΗ
7ου

H11
ΕΚΛΗΘΗ
7ου

H14

H15

H16

H17

H18

H19

H20

H21

(A)
L1

(B)
L2

(C)
L3

(D)
L4 L5 L6 L7 L8

LF1/A LF2/B LF3/C LF4/D LF5 LF6 LF7 LF8

H24
ΠΟΡΕΙΑ

ΑΝΟΔΟΥ

H25
ΠΟΡΕΙΑ

ΚΑΘΟΔΟΥ

FM FD
(+24Vdc)
OL

H26
ΕΝΔΕΙΞΗ

ΥΠΕΡΒΑΡΟΥ

OVLI

H27
ΕΝΔΕΙΞΗ
ΣΤΑΣΗΣ

LOV FLR

ΠΡ ΑΣ ΓΚ ΠΟ ΡΟ ΜΩ ΚΑ ΚΟ ΠΡ ΑΣ ΓΚ ΠΟ ΡΟ ΜΩ ΚΑ ΚΟ ΠΡ ΚΟ ΚΑ ΑΣ ΚΟ

+LA

F2

K8K10

TA2 TK2

TA1 TK1 -12

ΜΠ ΜΠ

-12 -VI +12 +VI

ΜΠ ΚΟ

L9

L9

ΜΑ

L10

L10

ΚΙ

C9

ΜΑ

C9 C10

ΚΙ

C10

2.2K

H22

H23

S34
ΚΛΗΣΗ
8ου

H12
ΕΚΛΗΘΗ
8ου

S35
ΚΛΗΣΗ
9ου

H13
ΕΚΛΗΘΗ
9ου

(4.7) COMC

(4.7) ΕΝΤΟΛΗ ΚΑΘΟΔΟΥ

(4.7) ΕΝΤΟΛΗ ΑΝΟΔΟΥ
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ΕΚΚΙΝΗΣΗ Υ-Δ
ΚΥΚΛΩΜΑ ΕΝΤΟΛΩΝ ΑΥΤΟΜΑΤΗΣ
ΠΟΡΤΑΣ - ΚΥΚΛΩΜΑ SAFETY
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20/3/2012 Digital Control

6

2

=

Name

5

Εντολή πόρτας

SAFETY DEVICE

Digintel
Controller

Digintel
Controller

DC1

DO1cm

DO1noDO1nc

DC1

K14K15

DC2

DC2

K17

DO2NC

DO2cm

DO2no

DC DOCOMD

ΠΡΜΠ ΚΟ

15 14

RL1

CAZA
ΜΑΓΝΗΤΙΚΟ

ΖΩΝΗΣ
ΔΙΟΡΘΩΣΗΣ A

CAZB
ΜΑΓΝΗΤΙΚΟ

ΖΩΝΗΣ
ΔΙΟΡΘΩΣΗΣ B

CAZA- CAZA CAZB CAZ+

RL2

S12 S11 S21 S22

33 34 24 23

ΚΑ

ΜΑ ΚΟ

S31

ΚΙ

S35

ΜΠ

A2

A1

ΠΡ ΠΟ

ΜΠ

IS1

IS2

ΚΟ

ΚΟ

(4.7) SFT

(2.7) BUS
(2.5) STP

(5.0) -12 (5.0) +12
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20/3/2012 Digital Control
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Name

5

A3

43

44
CG

RELAY
ΑΝΟΔΟΥ

11

14

RD
RELAY
ΚΑΘΟΔΟΥ

A1

A2
CY

RELAY
ΑΣΤΕΡΑ

K4

A1

A2
CG

RELAY
ΑΝΟΔΟΥ

K7

ΜΥ MΔ

21

24
RD

RELAY
ΚΑΘΟΔΟΥ

A1

A2
CΔ

RELAY
ΤΡΙΓΩΝΟΥ

GD

A1

A2
RL

RELAY
ΓΕΝΙΚΟ

GEN

x2

x1

Y2
ΒΑΛΒΙΔΑ

ΚΑΘΟΔΟΥ
ΜΙΚΡΗ

D48/VMD

x2

x1

Y3
ΒΑΛΒΙΔΑ
ΑΝΟΔΟΥ

ΜΙΚΡΗ

A48/VMP

x2

x1

Y5
ΒΑΛΒΙΔΑ
ΑΝΟΔΟΥ
ΜΕΓΑΛΗ

B48/VML

VMD VMUVSD

K9

K10 K8

RK

ΚL GDC

K6 K5 K7

VSDi VSUi

ΡΟ

ΠΡ

ΠΟ

ΑΣ ΓΚ

VMDi VMUi

ΚΟ

ΚΟ

MA

-48V

D2 D3 D5 D4

ΠΡ

ΚΟ ΜΑ

ΜΑ

ΠΡ

MYΔ MYΔi

A1

A2
RD

RELAY
ΚΑΘΟΔΟΥ

2221

CG

ΜΩ

14 11

RL
RELAY ΓΕΝΙΚΟ

ΚΙ ΜΠ

ΠΟ

COMV

BVAL
ΑΝΟΡΘΩΣΗ

ΤΑΣΗΣ
ΒΑΛΒΙΔΩΝ

AC

-

AC

+

COM

A3

DC2

K17

21

24
RL

RELAY
ΓΕΝΙΚΟ

ΚΟ

KO

61

62
CY

KO ΜΑ

ΚΙ

x2

x1
Y6

ΒΑΛΒΙΔΑ
ΑΠΟΤΡΟΠΗΣ

ΑΝΕΞΕΛΕΓΚΤΗΣ
ΚΙΝΗΣΗΣ

ΘΑΛΑΜΟΥ

ΚΟ

ΜΠ

2 1

FCV
ΑΣΦΑΛΕΙΑ ΒΑΛΒΙΔΩΝ-

ΜΑΓΝΗΤΗ(~)(3Α)

ΜΠ

ΚΙ

ΚΙ

ΠΟ

ΡΟ

ΜΑ

ΚΟ

NO

K1

COM

ΚΙ

ΚΙ

DC2 VSU

1

2

FVAL
ΑΣΦΑΛΕΙΑ
ΒΑΛΒΙΔΩΝ

(+)(3Α)

(1.2)  0VAC(TRM)

48/60VAC(TRM) (1.2)

(2.7) BUS

D12+ (2.3)

15 SAFETY (6.6)

0VAC(TRM) (1.2)

MG1 (2.8)
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	=+/7 ΕΚΚΙΝΗΣΗ Υ-Δ ΒΑΛΒΙΔΕΣ ΤΥΠΟΥ GMV

	Component Tree
	(empty)
	/1.8
	V    /1.6
	U    /1.6
	W    /1.7
	PE    /1.8
	S    /1.5
	T    /1.5
	R    /1.5
	/1.7
	Y    /1.8
	X    /1.7
	Z    /1.8
	/1.3
	/1.1
	2;1    /1.2
	LUP    /2.3
	LDN    /2.4
	LIM    /2.5
	STP    /2.5
	DOOR    /2.6
	LOCK    /2.7
	BUS    /2.7
	VS    /2.4
	MG2    /2.8
	/2.0
	/2.2
	/2.1
	IS2    /2.9
	ΜΥ    /3.2
	MΔ    /3.2
	GD    /3.3
	GEN    /3.3
	VSU    /3.6
	VMD    /3.7
	VMU    /3.8
	VSD    /3.5
	/3.1
	RK    /3.1
	ΚL    /3.2
	GDC    /3.2
	VSDi    /3.6
	VSUi    /3.7
	VMDi    /3.7
	VMUi    /3.8
	-48V    /3.8
	MYΔ    /3.1
	MYΔi    /3.2
	DC2    /3.5
	CAA    /4.1
	CAB    /4.1
	OVL    /4.2
	MUP    /4.1
	-12    /4.0
	MDN    /4.1
	OV(-24Vdc)    /4.0
	MTH    /4.3
	OTH    /4.3
	tMO    /4.3
	tOL    /4.3
	PWR    /4.4
	R.C.    /4.4
	/4.0
	DOS    /4.5
	DOP    /4.6
	SRV    /4.6
	SFT    /4.7
	C2    /5.1
	C1    /5.1
	C3    /5.2
	C4    /5.2
	C5    /5.3
	C6    /5.3
	C7    /5.4
	C8    /5.4
	LF1/A    /5.6
	LF2/B    /5.6
	LF3/C    /5.6
	LF4/D    /5.7
	LF5    /5.7
	LF6    /5.7
	LF7    /5.7
	LF8    /5.8
	/5.0
	LOV    /5.9
	FLR    /5.9
	TA2    /5.8
	TK2    /5.8
	TA1    /5.8
	TK1    /5.8
	-12    /5.9
	/5.9
	-12    /5.0
	-VI    /5.0
	+12    /5.0
	+VI    /5.0
	L9    /5.8
	L10    /5.8
	C9    /5.5
	C10    /5.5
	/6.2
	/6.4
	/6.5
	15    /6.6
	14    /6.6
	CAZA-    /6.6
	CAZA    /6.6
	CAZB    /6.7
	CAZ+    /6.7
	S12    /6.6
	S11    /6.6
	S21    /6.7
	S22    /6.7
	33    /6.7
	34    /6.7
	24    /6.7
	23    /6.7
	S31    /6.6
	S35    /6.8
	A2    /6.7
	A1    /6.8
	IS1;IS2    /6.8
	/6.8
	ΜΥ    /7.1
	MΔ    /7.2
	GD    /7.2
	GEN    /7.3
	/7.1
	RK    /7.1
	ΚL    /7.1
	GDC    /7.2
	MYΔ    /7.1
	MYΔi    /7.2
	/7.7
	-10
	/2.7

	-42
	-VA    /2.1
	+VA    /2.2
	/2.1

	-6
	/2.5

	-8
	/2.6


	+BL
	(empty)
	-12    /2.2
	/2.2


	+LA
	(empty)
	/5.9


	+SL
	(empty)
	/2.3


	+VB
	(empty)
	0AC    /2.4
	/2.2
	MG1    /2.8
	110    /2.3
	IS1    /2.9
	12~    /2.2
	0~    /2.2


	A
	-8A
	/2.7

	-A3
	/3.5
	/7.4

	-A312V
	/2.2

	-A48/VMP
	/3.6
	/7.6


	B
	-1B
	/2.5

	-B48/VML
	/3.8
	/7.7


	B+
	-B+
	/2.2


	B-
	-B-
	/2.2


	BAT
	-BAT
	/2.1


	BCAM
	-BCAM
	1; ;2    /2.8


	BVAL
	-BVAL
	/3.6
	/7.5


	C
	-C48
	/3.7


	CAL
	-CAL
	/2.1


	CAM+
	-CAM+
	/2.8


	CAM-
	-CAM-
	/2.8


	CAZA
	-CAZA
	/6.6


	CAZB
	-CAZB
	/6.7


	CG
	-CG
	3;4    /1.6
	1;2    /1.6
	5;6    /1.7
	43;44    /3.6
	A1;A2    /3.1
	22;21    /3.2
	31;32    /4.4
	43;44    /7.5
	A1;A2    /7.1
	22;21    /7.1


	CL
	-CL
	/2.1


	COM
	-COM
	/3.5
	VMD    /7.6
	VMU    /7.7
	VSD    /7.5
	-48V    /7.8
	/7.4
	/7.3
	DC2    /7.4
	VSU    /7.6


	COMD
	-COMD
	/6.3


	COME
	-COME
	/2.4


	COML
	-COML
	/2.0


	COMV
	-COMV
	/3.8
	/7.8


	CY
	-CY
	3;4    /1.9
	1;2    /1.9
	5;6    /1.9
	A1;A2    /3.2
	61;62    /3.2
	32;31    /4.4
	A1;A2    /7.1
	61;62    /7.2


	CΔ
	-CΔ
	3;4    /1.8
	1;2    /1.7
	5;6    /1.8
	A1;A2    /3.2
	31;32    /4.4
	A1;A2    /7.2


	D
	-D12+
	/2.2

	-D12-
	/2.1

	-D2
	/3.6
	/7.5

	-D3
	/3.6
	/7.6

	-D4
	/3.8
	/7.7

	-D48/VMD
	/3.5
	/7.5

	-D5
	/3.7
	/7.7

	-D9
	/2.2


	DC
	-DC
	/6.3

	-DC1
	/6.3

	-DC2
	/6.4


	DO
	-DO
	/6.4

	-DO1cm
	/6.2

	-DO1nc
	/6.2

	-DO1no
	/6.3

	-DO2NC
	/6.4

	-DO2cm
	/6.4

	-DO2no
	/6.4


	ED
	-ED
	/2.4


	EL
	-EL
	/2.3


	EM
	-EM
	/2.3


	F
	-F1
	/2.2

	-F2
	/5.9

	-F3
	/2.2

	-F4
	/2.3

	-F5
	/2.2


	FCAM
	-FCAM
	1;2    /2.8


	FCL
	-FCL
	1;2    /2.1


	FCV
	-FCV
	2;1    /3.8
	2;1    /7.7


	FD
	-FD
	/5.8


	FL
	-FL
	A1;A2    /1.3
	1;2    /2.4


	FLDAC
	-FLDAC
	4;3    /1.2


	FM
	-FM
	/5.8


	FPL
	-FPL
	1;2    /2.0


	FT
	-FT
	1;2    /1.1


	FVAL
	-FVAL
	1;2    /3.6
	1;2    /7.5


	H
	-H1
	/2.3

	-H10
	/5.4

	-H11
	/5.5

	-H12
	/5.5

	-H13
	/5.6

	-H14
	/5.6

	-H15
	/5.6

	-H16
	/5.6

	-H17
	/5.7

	-H18
	/5.7

	-H19
	/5.7

	-H2
	-;+    /2.2

	-H20
	/5.7

	-H21
	/5.8

	-H22
	/5.8

	-H23
	/5.8

	-H24
	/5.8

	-H25
	/5.8

	-H26
	/2.0
	/5.9

	-H27
	/5.9

	-H3
	/2.1

	-H4
	/5.1

	-H5
	/5.1

	-H6
	/5.2

	-H7
	/5.2

	-H8
	/5.3

	-H9
	/5.3


	K
	-2.2K
	/5.9

	-K1
	/2.1
	/2.3
	/2.4
	/7.3

	-K10
	/2.5
	/3.1
	/5.8
	/7.1

	-K11
	/2.9
	/2.5

	-K12
	/2.5
	/2.1

	-K13
	/2.8
	/2.6

	-K14
	/2.6
	/6.3

	-K15
	/2.7
	/6.2

	-K16
	/2.7

	-K17
	/2.8
	/3.5
	/6.4
	/7.4

	-K19
	14;11    /4.4

	-K2
	/2.4

	-K3
	/2.2
	/2.5

	-K4
	/2.5
	/3.3
	/7.3

	-K5
	/2.6
	/3.6
	/7.6

	-K6
	/2.6
	/3.5
	/7.5

	-K7
	/2.7
	/3.7
	/3.8
	/7.6
	/7.7

	-K8
	/2.7
	/3.3
	/5.8
	/7.2

	-K9
	/2.7
	/3.2
	/7.2


	L
	-(A)L1
	/5.6

	-(B)L2
	/5.6

	-(C)L3
	/5.6

	-(D)L4
	/5.7

	-L10
	/5.8

	-L5
	/5.7

	-L6
	/5.7

	-L7
	/5.7

	-L8
	/5.8

	-L9
	/5.8


	M
	-M1
	/2.8


	N
	-N
	/2.0


	NO
	-NO
	VSDi    /7.5
	VSUi    /7.6
	VMDi    /7.6
	VMUi    /7.7
	DC2    /7.4
	/7.3


	OL
	-OL
	/5.9


	OVLI
	-OVLI
	/5.9


	PAL
	-PAL
	/2.0


	R
	-R
	/2.0


	RD
	-RD
	11;14    /3.7
	21;24    /3.7
	A1;A2    /3.3
	COI    /4.5
	CS1    /4.6
	INS    /4.6
	31;32    /4.4
	11;14    /7.6
	21;24    /7.6
	A1;A2    /7.2


	RFF
	-RFF
	L3(T);L2(S);L1(R)    /1.8


	RL
	-RL
	A1;A2    /3.3
	14;11    /3.6
	21;24    /3.5
	31;32    /4.4
	A1;A2    /7.3
	14;11    /7.6
	21;24    /7.4

	-RL1
	/6.6

	-RL2
	/6.6


	S
	-1S
	/2.4

	-S1
	/2.5

	-S10
	/2.3

	-S12
	/2.2

	-S15
	/4.1

	-S16
	/4.1

	-S17
	/4.2

	-S18
	/4.3

	-S19
	/4.3

	-S2
	/2.5

	-S21
	/4.5

	-S22
	/4.6

	-S23
	/4.7

	-S24
	/4.7

	-S25
	/4.6

	-S26
	/5.1

	-S27
	/5.1

	-S28
	/5.2

	-S29
	/5.2

	-S3
	/2.5

	-S30
	/5.3

	-S31
	/5.3

	-S32
	/5.4

	-S33
	/5.4

	-S34
	/5.5

	-S35
	/5.5

	-S4
	/2.6

	-S5
	/2.6

	-S6
	/2.7

	-S7
	/2.7

	-S8
	/2.7

	-S9
	/2.4


	VB
	-VB
	/2.1


	VTL
	-VTL9
	1;2    /6.6
	1;2    /6.8


	Y
	-Y1
	x1;x2    /2.1

	-Y2
	x1;x2    /3.5
	x1;x2    /7.5

	-Y3
	x1;x2    /3.6
	x1;x2    /7.6

	-Y4
	x1;x2    /3.7

	-Y5
	x1;x2    /3.8
	x1;x2    /7.7

	-Y6
	x1;x2    /3.5
	x1;x2    /7.4

	-Y7
	x1;x2    /2.1



	Component Tree
	=+
	=+:V
	=+:U
	=+:W
	=+:PE
	=+:S
	=+:T
	=+:R
	=+
	=+:Y
	=+:X
	=+:Z
	=+:S
	=+:T
	=+
	=+:R
	=+
	=+:2;1
	=+:LUP
	=+:LDN
	=+:LIM
	=+:STP
	=+:DOOR
	=+:LOCK
	=+:BUS
	=+:VS
	=+:MG2
	=+
	=+
	=+
	=+:IS2
	=+
	=+
	=+:ΜΥ
	=+:MΔ
	=+:GD
	=+:GEN
	=+:VSU
	=+:VMD
	=+:VMU
	=+:VSD
	=+
	=+:RK
	=+:ΚL
	=+:GDC
	=+:VSDi
	=+:VSUi
	=+:VMDi
	=+:VMUi
	=+:-48V
	=+:MYΔ
	=+:MYΔi
	=+:DC2
	=+:DC2
	=+:CAA
	=+:CAB
	=+:OVL
	=+:MUP
	=+:-12
	=+:MDN
	=+:OVL
	=+:OV(-24Vdc)
	=+:MTH
	=+:OTH
	=+:tMO
	=+:tOL
	=+:PWR
	=+:R.C.
	=+
	=+:DOS
	=+:DOP
	=+:SRV
	=+:SFT
	=+:C2
	=+:C1
	=+:C3
	=+:C4
	=+:C1
	=+:C5
	=+:C6
	=+:C7
	=+:C8
	=+:C2
	=+:C3
	=+:C4
	=+:C5
	=+:C6
	=+:C7
	=+:C8
	=+:LF1/A
	=+:LF2/B
	=+:LF3/C
	=+:LF4/D
	=+:LF5
	=+:LF6
	=+:LF7
	=+:LF8
	=+
	=+:LOV
	=+:FLR
	=+:TA2
	=+:TK2
	=+:TA1
	=+:TK1
	=+:-12
	=+
	=+:-12
	=+:-VI
	=+:+12
	=+:+VI
	=+:L9
	=+:L10
	=+:C9
	=+:C9
	=+:C10
	=+:C10
	=+
	=+
	=+
	=+:15
	=+:14
	=+:CAZA-
	=+:CAZA
	=+:CAZB
	=+:CAZ+
	=+:S12
	=+:S11
	=+:S21
	=+:S22
	=+:33
	=+:34
	=+:24
	=+:23
	=+:S31
	=+:S35
	=+:A2
	=+:A1
	=+:IS1;IS2
	=+
	=+:ΜΥ
	=+:MΔ
	=+:GD
	=+:GEN
	=+
	=+:RK
	=+:ΚL
	=+:GDC
	=+:MYΔ
	=+:MYΔi
	=+
	=+-10
	=+-42:-VA
	=+-42:+VA
	=+-42
	=+-6
	=+-8
	=+BL:-12
	=+BL
	=+LA
	=+SL
	=+VB:0AC
	=+VB
	=+VB:MG1
	=+VB:110
	=+VB:IS1
	=+VB:12~
	=+VB:0~
	=+-8A
	=+-A3
	=+-A3
	=+-A312V
	=+-A48/VMP
	=+-A48/VMP
	=+-1B
	=+-B48/VML
	=+-B48/VML
	=+-B+
	=+-B-
	=+-BAT
	=+-BCAM:1; ;2
	=+-BVAL
	=+-BVAL
	=+-C48
	=+-CAL
	=+-CAM+
	=+-CAM-
	=+-CAZA
	=+-CAZB
	=+-CG:3;4
	=+-CG:1;2
	=+-CG:5;6
	=+-CG:43;44
	=+-CG:A1;A2
	=+-CG:22;21
	=+-CG:31;32
	=+-CG:43;44
	=+-CG:A1;A2
	=+-CG:22;21
	=+-CL
	=+-COM
	=+-COM:VMD
	=+-COM:VMU
	=+-COM:VSD
	=+-COM:-48V
	=+-COM
	=+-COM
	=+-COM:DC2
	=+-COM:VSU
	=+-COMD
	=+-COME
	=+-COML
	=+-COMV
	=+-COMV
	=+-CY:3;4
	=+-CY:1;2
	=+-CY:5;6
	=+-CY:A1;A2
	=+-CY:61;62
	=+-CY:32;31
	=+-CY:A1;A2
	=+-CY:61;62
	=+-CΔ:3;4
	=+-CΔ:1;2
	=+-CΔ:5;6
	=+-CΔ:A1;A2
	=+-CΔ:31;32
	=+-CΔ:A1;A2
	=+-D12+
	=+-D12-
	=+-D2
	=+-D2
	=+-D3
	=+-D3
	=+-D4
	=+-D4
	=+-D48/VMD
	=+-D48/VMD
	=+-D5
	=+-D5
	=+-D9
	=+-DC
	=+-DC1
	=+-DC1
	=+-DC2
	=+-DC2
	=+-DO
	=+-DO1cm
	=+-DO1nc
	=+-DO1no
	=+-DO2NC
	=+-DO2cm
	=+-DO2no
	=+-ED
	=+-EL
	=+-EM
	=+-F1
	=+-F2
	=+-F3
	=+-F4
	=+-F5
	=+-FCAM:1;2
	=+-FCL:1;2
	=+-FCV:2;1
	=+-FCV:2;1
	=+-FD
	=+-FL:A1;A2
	=+-FL:1;2
	=+-FLDAC:4;3
	=+-FM
	=+-FPL:1;2
	=+-FT:1;2
	=+-FVAL:1;2
	=+-FVAL:1;2
	=+-H1
	=+-H10
	=+-H11
	=+-H12
	=+-H13
	=+-H14
	=+-H15
	=+-H16
	=+-H17
	=+-H18
	=+-H19
	=+-H2:-;+
	=+-H20
	=+-H21
	=+-H22
	=+-H23
	=+-H24
	=+-H25
	=+-H26
	=+-H26
	=+-H27
	=+-H3
	=+-H4
	=+-H5
	=+-H6
	=+-H7
	=+-H8
	=+-H9
	=+-2.2K
	=+-K1
	=+-K1
	=+-K1
	=+-K1
	=+-K10
	=+-K10
	=+-K10
	=+-K10
	=+-K11
	=+-K11
	=+-K12
	=+-K12
	=+-K13
	=+-K13
	=+-K14
	=+-K14
	=+-K15
	=+-K15
	=+-K16
	=+-K17
	=+-K17
	=+-K17
	=+-K17
	=+-K19:14;11
	=+-K2
	=+-K3
	=+-K3
	=+-K4
	=+-K4
	=+-K4
	=+-K5
	=+-K5
	=+-K5
	=+-K6
	=+-K6
	=+-K6
	=+-K7
	=+-K7
	=+-K7
	=+-K7
	=+-K7
	=+-K8
	=+-K8
	=+-K8
	=+-K8
	=+-K9
	=+-K9
	=+-K9
	=+-(A)L1
	=+-(B)L2
	=+-(C)L3
	=+-(D)L4
	=+-L10
	=+-L5
	=+-L6
	=+-L7
	=+-L8
	=+-L9
	=+-M1
	=+-N
	=+-NO:VSDi
	=+-NO:VSUi
	=+-NO:VMDi
	=+-NO:VMUi
	=+-NO:DC2
	=+-NO
	=+-OL
	=+-OVLI
	=+-PAL
	=+-R
	=+-RD:11;14
	=+-RD:21;24
	=+-RD:A1;A2
	=+-RD:COI
	=+-RD:CS1
	=+-RD:INS
	=+-RD:31;32
	=+-RD:11;14
	=+-RD:21;24
	=+-RD:A1;A2
	=+-RFF:L3(T);L2(S);L1(R)
	=+-RL:A1;A2
	=+-RL:14;11
	=+-RL:21;24
	=+-RL:31;32
	=+-RL:A1;A2
	=+-RL:14;11
	=+-RL:21;24
	=+-RL1
	=+-RL2
	=+-1S
	=+-S1
	=+-S10
	=+-S12
	=+-S15
	=+-S16
	=+-S17
	=+-S18
	=+-S19
	=+-S2
	=+-S21
	=+-S22
	=+-S23
	=+-S24
	=+-S25
	=+-S26
	=+-S27
	=+-S28
	=+-S29
	=+-S3
	=+-S30
	=+-S31
	=+-S32
	=+-S33
	=+-S34
	=+-S35
	=+-S4
	=+-S5
	=+-S6
	=+-S7
	=+-S8
	=+-S9
	=+-VB
	VTL9:1;2
	VTL9:1;2
	=+-Y1:x1;x2
	=+-Y2:x1;x2
	=+-Y2:x1;x2
	=+-Y3:x1;x2
	=+-Y3:x1;x2
	=+-Y4:x1;x2
	=+-Y5:x1;x2
	=+-Y5:x1;x2
	=+-Y6:x1;x2
	=+-Y6:x1;x2
	=+-Y7:x1;x2


